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Konzept Magnetabhangung im XTD2

CADRoom  NAMEL
XTD2 013 BPMA.2641.T4
XTD2_013  QE.2641.T4
XTD2 013  CEX.2642.T4
XTD2 013  BPMA.2663.T4
XTD2_013 QE.2663.T4
XTD2 013  CEY.2663.T4
XTD2 013  BPMA.2684.T4
XTD2_013  QE.2685.T4
XTD2 013  CEX.2685.T4
XTD2_014 BPMA.2706.T4
XTD2_014  QE.2707.T4
XTD2 014  CEY.2707.T4
XTD2 016 OTRBW.2718.T4
XTD2 016 BPMA.2728.T4
XTD2_016  QE.2728.T4
XTD2 016  CEX.2729.T4
XTD2_016 BPMA.2749.T4
XTD2_016  QF.2749.T4

| XTD2_016  CFY.2750.T4

JT-Files unter: S:\user\groups\zm1\4all\public\Technische Projekte\XFEL-DMU\XTD
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Konzept Magnetabhangung im XTD2

Tragrahmen XQE (5x)

Befestigung an den
Halfenschienen (keine
Stahlbander im XTD2)

Masse Magnete, Pumpe, Justiergestelle = 500 kg
Masse Tragrahmen mit Anbindung = 1200 kg
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Konzept Magnetabhangung im XTD2

Tragrahmen OTRBW (1x)

4
)
L

Befestigung an den
Halfenschienen (keine
Stahlbander im XTD2)

y

‘

Masse OTRBW = 100 kg
Masse Tragrahmen mit Anbindung = 650 kg
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Belastbarkeit der Halfenschienen
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Eigenfrequenzen Tragrahmen

EF abhangig von Magnetposition

1. EF (langs) im Bereich 10 Hz
2. EF (quer) im Bereich 50 Hz

Spannungen sind unkritisch

Y
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X
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Montageablauf

Deckenbefestigung anbringen
(Anriss)
- Hohe Bohrung bestimmen

- Winkel bohren
- Basisrahmen befestigen \

- Querprofile und
Tunnelbefestigung anbringen \
- Magnete mit Justiergestellen anbringen
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Justiergestelle fur hangende Komponenten
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Ausblick: Konzept Vakuumabhangung im XTD2

HALFEN Montageschienen

Fa I

Konzept zur Abhdngung der L =
Vakuumstrecke kann aus dem XTL ’\

ubernommen werden.
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