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PETRA IV

New Dimensions
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Schnellere Scans

... dank kurzerer Belichtungszeiten
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Schnellere Scans

Herausforderungen
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Begrenzter Verfahrweg
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Vermeidung durch:
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FEM
Material/Fertigung
Modellbasierte Steuerungen
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Amplitude in nm

Magnitude

Schnellere Scans
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Status Quo

Derzeitige Steuerungen
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MicroTCA

Motion Controller
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Alles unter einem Dach

Echtzeitsteuerungen

Zentrale Steuerung Encoder
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 Echtzeit e Zusatzl. Encoder
* Interferometer
+ Kap. Sensoren

+ Tasks
« Koord. Bewegungen
* Mech. Fehler kompensieren 4
« Scan Routinen !
« Trigger
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MUussen wir die Probe bewegen?
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Seite 9



MEMS Scanner

Ein Spiegel mit integrierten Piezo Motoren
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Messung der Winkel

Mit Laser-Interferometern

Spiegel
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MEMS Scanner

Ein Spiegel mit integrierten Piezo Motoren
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1D-Stepscan

Mirror tilt measured by two inteferometers
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MEMS Scanner

Ein Spiegel mit integrierten Piezo Motoren
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Simulation
Matlab/Simulink
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Simulation
Matlab/Simulink
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Kontakt

Deutsches Elektronen- Patrik Wiljes

Synchrotron DESY FS-PETRA
patrik.wiljes@desy.de

www.desy.de



